Datenblatt

ENGINEERING
TOMORROW

Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung
AME 655 - ohne Sicherheitsfunktion
AME 655 GA - ohne Sicherheitsfunktion (Ersatz fiir AMV(E) 4xx/6xx)

AME 658 SU, AME 658 SD — mit Sicherheitsfunktion (Antriebsstange ein-/ausfahrend)

AME 659 SD - mit Sicherheitsfunktion (Antriebsstange ausfahrend); zertifiziert nach DIN EN 14597

Beschreibung

Die Stellantriebe sind hauptsachlich fiir die
Ventilregelung in Fernwarme-/Fernkélte-, Heiz-,
Beliiftungs- und Klimaanlagen entsprechend dem
Bedarf eines Reglers ausgelegt.

Die Stellantriebe AME 655, 658 und 659 kbnnen
Uiber elektronische Regler mit modulierendem oder
3-Punkt-Ausgangssignal geregelt werden.

Die Stellantriebe kénnen ohne Adapter mit folgenden

Komponenten eingesetzt werden:

- Ventile VFM, VFS (DN 65-100), VF (DN 100-150) und
VL (DN 100)

- Selbsttatige Durchflussregler AFQM 6 und AFQM*

* Bei den Ventilen AFQM 6 und AFQM, PN 25, die vor Mdrz 2015
hergestellt wurden, ist ein Adapter (065B3527) erforderlich.

& Verwendung mit Adapter 065B3527 bei
folgenden Komponenten:
- Ventile VFG(S) und VFU

Eigenschaften:
Handbetrieb, mechanisch und/oder elektrisch
+ Positionsanzeige, LED-Anzeige
Einstellbare Stellzeit: 2 oder 6 s/mm
Automatische Hubanpassung der Ventilendlagen
verkirzt die Inbetriebnahmezeit
Integrierter Zusatzschalter
Kennlinienoptimierung
+ Einstellbare Ventilhubbegrenzung
Anti-Oszillations-Funktion
Pulsierendes oder stetiges Ausgangssignal (4 & 5)
« Spannungs- oder Stromausgangssignal X
Externe Reset-Taste
Automatische Erkennung des Eingangssignals Y
«  Wahlbare modulierende oder 3-Punkt-Regelung
Galvanische Trennung von Y, X und
Ausgangsklemme (4 und 5)
«  Thermischer Uberlastschutz
Prazise Regelung und kurze Ansprechzeit bei der
3-Punkt-Regelung (0,01 s)

Besonderheiten der Stellantriebe AME 655 GA und
AME 659 SD:

Potentialfreie Klemme

Anschluss von Drahten wie bei AMV

(E 41X oder 61X) moglich

Kabelverschraubung

Wichtige Daten:
+ Nennspannung (AC oder DC):
24V, 50/60 Hz
230V, 50/60 Hz
Eingangssignal: modulierend oder 3-Punkt-Signal
Stellkraft: 2000 N
Hub: 50 mm
Stellzeit (@auswahlbar): 2 oder 6 s/mm
Max. Medientemperatur: abhangig vom Ventiltyp,
(zwischen 150 °C und 300 °C)
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Datenblatt Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung AME 655/658/659
Bestellung Stellantriebe Zubehor - Kegelstangenheizung
Spannungs Typ DN Bestell-Nr.
Abbildung Typ versorgung Bestell-Nr. i i
W) \fisﬂf'\j;'t‘ﬁ'e”he'zung fir 65-250 06527022
AME 655 2 082G3442 Zubehdr - Adapter
230 082G3443
Typ Bestell-Nr.
24 082G3439 -
AME 655 GA Adapter fur die Ventile VFG/S und VFU sowie
230 082G3438 fiir AFQM 6 und AFQM, PN 25 (wenn sie vor 065B3527
24 082G3450 Mérz 2015 hergestellt wurden)
AME 658 SU - _ :
230 082G3451 Zubehor - Potenzialfreie Klemme
24 082G3448 -
AME 658 5D 230 082G3449 e P
Potenzialfreie Klemme fiir alle Stellantriebe 003G6336
24 082G3454 AME 65x 24V
AME 659 SD . . = .
230 082G3455 Potenzialfreie Klemme fiir alle Stellantriebe 003G6337
AME 65x 230V
Technische Daten Stellantriebstyp AME 655/655 GA AME 658 SD AME 658 SU AME 659 SD
Spannungsversorgung Vv 24 oder 230; +10 ... =15 %; Wechsel- oder Gleichspannung
. 12(24V) 19(24V) 19(24V) 19,2 (24V)
Leistungsaufnahme VA 21(230V) 28(230V) 28(230V) 35,7 (230V)
Frequenz Hz 50/60
Vor dem Durchfiihren von v 0bis 10 (2 bis 10) [Ri = 40 kO
Anschlussarbeiten die Eingangssignal Y mA 0 bis 20 (4 bis 20) [Ri =500 Q]
Spannungsversorgung und den 3-Punkt-Signal (automatische Erkennung der Verdrahtung)
Energieverbrauch tiberpriifen! " " N
Vv 0 bis 10 (2 bis 10) [Ri = 10 kQ]
Ausgangssignal X
mA 0 bis 20 (4 bis 20) [Ri=510Q]
Stellkraft N 2000
Max. Hub mm 50
Stellzeit (auswdhlbar) s/mm 2 oder6
. Abhéngig vom Ventiltyp. Keine Einschrankungen fiir 150 °C,
Max. zul. Medientemperatur fur héhere Temperaturen siehe Seite 3, INSTALLATION
Umgebungstemperatur ¢ 0 bis 55
Lager- und Transporttemperatur -40 bis +70 (Lagerung fir drei Tage)
Feuchte 5 bis 95 % (nicht kondensierend)
Schutzklasse ]
Schutzart IP54
Gewicht kg 53 8.6 8.6 8.6
Sicherheitsfunktion - Ja Ja Ja (DIN EN 14597)
Sicherheitsfunktionslaufzeit/50-mm- s : 120 120 120
Hub
Handbetrieb Elektnsch und Elektnsch und Elektrlsch und Elektrisch
mechanisch mechanisch mechanisch
Antriebsstange | Sicherheitsfunktion | Sicherheitsfunktion | Sicherheitsfunktion
Verhalten bei Ausfall der Spannungsversorgung bleibt in fahrt die fahrt die fahrt die
letzter Position Antriebsstange aus | Antriebsstange ein | Antriebsstange aus
Niederspannung
srichtlinie 2006/95/EG
Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG EMV-Richtlinie
c € -Kennzeichnung entsprechend den Normen EMV-Richtlinie 2004/108/EG 2004/108/EG
Sicherheitsfunktion
gem.
DIN EN 14597

Inbetriebnahme

Nachdem die mechanische und elektrische

Installation (siehe Anleitung) abgeschlossen wurde,
nehmen Sie die notwendigen Priifungen und

Kontrollen vor:

- Spannungsversorgung einschalten.
- Das Regelsignal anlegen und priifen, ob die
Bewegungsrichtung der Antriebsstange fiir die

Anwendung geeignet ist.

Das Gerét ist jetzt betriebsbereit.
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Danifi

Datenblatt Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung AME 655/658/659
Aufbau

1. Einstellknopf fur den g

Handbetrieb §

2. Funktionsknopfe =

3. Abdeckung

4. Abnehmbare Kabeleinfiihrung *

5. Ring fir die

Endpositionsanzeige
6. Kupplungsstiick
7. Ventilanschluss (Aufsatz)

* Zusdtzliche Kabeleinfiihrung mit einer
M16-und einer M20-Kabelverschraubung;
nur bei den Stellantrieben AME 655 GA und

AME 659 SD verfiigbar.
Installation Mechanisch Platz fiir Wartungsarbeiten. Die Verbindung
Bitte tiberpriifen Sie, welche Einbaulagen fur Ventil von Ventil und Stellantrieb ist mit einem 4-mm-
und Stellantrieb erlaubt sind. Der Stellantrieb kann in Innensechskantschlissel (nicht im Lieferumfang
beliebiger Lage installiert werden (siehe unten). enthalten) vorzunehmen. Der Stellantrieb verfugt
Uber Ringe zur Positionsanzeige, die vor dem
Die Montage des Stellantriebs am Ventilgehduse elektrischen Anschluss zusammengedriickt werden
erfolgt mit einem M8-/SW-13-Schlissel (nicht im sollten. Nach der automatischen Hubanpassung
Lieferumfang enthalten). Achten Sie auf ausreichend zeigen sie die Endlagen des Hubs an.
Elektrisch
s Zum Vornehmen des elektrischen Anschlusses ist die
exszers Abdeckung zu entfernen.
@ = : @ AME 655 GA/659 SD
et Im Lieferumfang des Stellantriebs sind vier
= J L AT e Kabeldurchfiihrungen enthalten.
g %{i h E AME 655/658
=5 % Es stehen vier Kabeldurchfiihrungen fiir
Kabelverschraubungen M16x1,5 oder M20x1,5
— zur Verfligung. Beachten Sie, dass geeignete
Goco) Kabelverschraubungen verwendet werden missen,
um die Schutzart zu gewdhrleisten.
Bestell-Nr. <150°C 150-200 °C ZF4
ZF4 003G1394 200-350°C, ZF5
ZF5 003G1396

VFU 2 + adapter 065B3527

g
s
=

VFU 2 + adapter 065B3527 + ZF4/5

VFG/S + adapter 065B3527

VFG/S + adapter 065B3527 + ZF4/5
VFGS + adapter 065B3527 + ZF5 (DN 15-125)

Al164086478959de-000902
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Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung AME 655/658/659

Verdrahtung AME 655
AME 658 SU/SD

Keine Bauteile auf der Leiterplatte
bertihren! Die Abdeckung erst entfernen,
wenn die Spannungsversorgung komplett
ausgeschaltet ist.

Die maximal zuldissige

Ausgang drke an den Kl 4

und 5 betrdgt 4 A.
Die minimale Leistung liegt bei 3 W.

Der empfohlene Leitungsquerschnitt ist
1,5mm2.

AME 658: Verdrahtung fiir die modulierende Regelung

AME 655: Verdrahtung fiir die modulierende Regelung

SP SP
N — T 77777 - NTT e — T 77777
t REGLER N REGLER
o ‘ Li |
N \ | “ 1 \
Ll o 1L I . S
\ 4 T
[sN[spTa 1 [3]s5] [sn[spTaJ1[3]s] [enov
N | N b
L b 24V LN\ w}
}HE 230V Tj
DIP6 AUS (1a, 1b)
AME 658 AME 655 DIP6 EIN (2a, 2b)
SN (A% Neutralleiter
SP 24,230V AC/DC Spannungsversorgung
SP-Ausgang
4,5 | PO . -max. 4 A
-min.3W
o
1 z DHDE: :ﬁ z
ON ON
s Q0d Eingang
2
= =Y =
: e
GND oV Neutralleiter
0(2) bis 10V DC
Y Eingang
0 (4) bis 20 mA
0(2) bis 10V DC
X Ausgang
0 (4) bis 20 mA
Optional: AME 655 als 3-Punkt-Ausfiihrung angeschlossen
SP
SN
ST I e —
[] ‘r j REGLER ‘ %
]
24V
v 230V
|SN|SP|4|1 3|5| |GND|Y|X|
‘ SN ov Neutralleiter
A D 1,3 24,230V AC/DC Spannungsversorgung
N’ oa N b 2a2b /. SP-Ausgang
™ 4,5 | SP(AQ) -max. 4 A
EHE:'T uc -min.3W
OII® 1
AME 655 HRAEE SP Eingang
3
Ix
Ix 0(4)-20 mA U X Ausgang ist nur méglich, wenn
ng die Spannungsversorgung an SN
X und SP angeschlossen ist.
Ix GND muss ebenfalls verbunden
Ux 0(2)-10 V DC E &,
Ux
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Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung AME 655/658/659

Verdrahtung AME 659 SD
AME 655 GA

Keine Bauteile auf der Leiterplatte
beriihren! Die Abdeckung erst entfernen,
wenn die Spannungsversorgung komplett
ausgeschaltet ist.

Die maximal zuldssige
Ausgangsstromstdrke an den
Klemmen 4nc und 5nc betrdgt 4 A.

Die minimale Leistung liegt bei 3 W.

Der empfohlene Leitungsquerschnitt ist
1,5mm2,

AME 659 SD: Verdrahtung fiir die modulierende Regelung
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s
KN

YvY YVY A 4

SN | SP 1

w
o
A
o
3
o
o
=
A

[eno] v [ x]
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AME 659 SD

AME 655 GA: Verdrahtung fiir die modulierende Regelung

SP

VV|_| Y VY%
SN sp 4

|ST |S |4nc|4no| c| 1 | 3 |5c |5no|5nc|

IGNDIYIXI

DIP6 AUS (1a, 1b)

AME 655 GA DIP6 EIN (2a, 2b)
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Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung AME 655/658/659

Betriebsarten des Stellantriebs

Diagnose-LEDs

Die dreifarbigen (griin/gelb/rot) Diagnose-LEDs
befinden sich auf der Abdeckung des Stellantriebs.
Sie zeigen die verschiedenen Betriebsarten an.

Reset-Taste

Die Stellantriebe AMV 655/658/659 verfligen

Uber eine externe Reset-Taste, die sich oben auf

der Abdeckung neben den LEDs befindet. Durch
(einmaliges) Driicken dieser Taste kdnnen Sie den
Stand-by-Betrieb ein- oder ausschalten. Wenn Sie
die Reset-Taste fiinf Sekunden lang gedrtickt halten,
aktivieren Sie die automatische Hubanpassung. Im
nachsten Abschnitt erfahren Sie Naheres Gber die
Betriebsarten.

Betriebsarten

« Automatische Hubanpassung
Wenn erstmals Spannung an dem Stellantrieb
anliegt, beginnt die automatische
Hubanpassung selbsttatig. Um die automatische
Hubanpassung zu aktivieren, miissen Sie die
Reset-Taste fiinf Sekunden lang gedriickt
halten, bis die griine LED anfangt zu blinken.
Die Endlagen des Ventils werden automatisch
eingestellt. Der Stellantrieb wechselt in den
stationaren Betrieb und reagiert ab sofort auf
Regelsignale.

« Stand-by-Betrieb (Ausfiihrungen
AME 655/658/659)
Driicken Sie die Reset-Taste eine Sekunde
lang, um in den Stand-by-Betrieb zu
wechseln. Der Stellantrieb verbleibt in der
aktuellen Position und reagiert nicht mehr auf
Regelsignale. Die rote LED leuchtet dauerhaft.
Sie kénnen den Stellantrieb manuell mit dem
Einstellknopf (Ausfihrungen AME 655/658)
oder mit den Funktionsknépfen (Ausfuhrungen
AME 655/658/659) betdtigen. Diese Betriebsart
kann sich bei der Inbetriebnahme anderer
Gerate sowie bei der Wartung als dauBBerst
hilfreich erweisen. In dieser Betriebsart kénnen
Sie auch die Positionen der Zusatzschalter
einstellen. Driicken Sie die Reset-Taste erneut,
um den Stand-by-Betrieb wieder zu beenden.

Positionierbetrieb

Der Stellantrieb arbeitet selbsttatig.

Die Antriebsstange wird gemal dem
Regelsignal aus- oder eingefahren. Wenn der
Positioniervorgang beendet ist, wechselt der
Stellantrieb in den stationdren Betrieb. Sollten
das 3-Punkt-Signal (Klemmen 1 und 3) und das
Y-Signal gleichzeitig aktiv sein, hat das 3-Punkt-
Signal hohere Prioritat.

Stationdrer Betrieb

Der Stellantrieb arbeitet fehlerfrei.
Fehler-Betrieb

Die Betriebstemperatur ist zu hoch. Uberpriifen
Sie die Umgebungstemperatur.

Der Hub ist zu kurz. Uberpriifen Sie den
Ventilanschluss und den Betrieb des Ventils oder
Uberprifen Sie, ob das Ventil blockiert ist.
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Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung AME 655/658/659

LED-Anzeige

LED Anzeigetyp Betriebsart
O Leuchtet
T Y Positionierbetrieb: Stellantrieb féhrt die Antriebsstange ein
le) dauerhaft
O i {E Leuchtet
‘ D Positionierbetrieb: Stellantrieb féhrt die Antriebsstange aus
le) [Yal dauerhaft
u [
(=
Griine LED:
{:}—:l—‘:l—‘:l— Blinkt Automatische Hubanpassung: Stellantrieb fahrt die
O (1-s-Takt) Antriebsstange ein
=
o N — Blinkt Automatische Hubanpassung: Stellantrieb fahrt die
{:I. e A [a¥ay (1-s-Takt) Antriebsstange aus
1 ]
(=
O i Leuchtet Stationarer Betrieb: Stellantrieb hat die obere Endlage erreicht
le) Lé. dauerhaft (Antriebsstange eingefahren)
T O
Gelbe LED: @] n % Leuchtet Stationéarer Betrieb: Stellantrieb hat die untere Endlage erreicht
’ o) [Val dauerhaft (Antriebsstange ausgefahren)
- —]
=
{:} i [~ Stationéarer Betrieb: einzelnes Blinken bedeutet, dass das
‘ ’ Blinkt Y-Signal anliegt; doppeltes Blinken bedeutet, dass das Y-Signal
{:} N N ‘%‘ nicht anliegt
O
O i {E Leuchtet .
g daverhaft Stand-by-Betrieb
©)
h = =
Rote LED:
{} . ‘ S ‘ E’ Blinkt Fehler-Betrieb
o _m B o)
= =
'Q' Blinkt Einrichten der Ventilhubbegrenzung (Antriebsstange
(1-s-Takt) eingefahren)
@]
Rote/gelbe
LED: {:}
Blinkt Einrichten der Ventilhubbegrenzung (Antriebsstange
o (1-s-Takt) ausgefahren)
Aus Keine Anzeige

Keine Spannungsversorgung

Al164086478959de-000902
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Datenblatt Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung AME 655/658/659
DIP-Schalter-Einstellung Der Stellantrieb verfligt unter der Abdeckung tiber
DIP-Schalter (Abb. 1). z 3 '5:": s s c
9z%5% 4 M
DIP1: FAST/SLOW - Wahl der Stellzeit B25580fax o 2m "
- FAST:2s/mm jejajujaiajafafal B < -:G):- 03
- SLOW: 6 s/mm 123450789
HESIZROE33
o248
DIP2: DIR/INV - Direkt oder invers wirkende e <

Funktion (Abb. 2): Fig. 1

- DIR: Stellantrieb reagiert direkt auf das
Eingangssignal

- INV: Stellantrieb reagiert invers (entgegengesetzt)
auf das Eingangssignal

DIP3: 2 bis 10 V/0 bis 10 V - Ein-/Ausgang

- 2bis 10 V: Eingangssignal liegt im Bereich von 2 T
bis 10 V (Eingangsspannung) bzw. von 4 bis 20 mA té;j
(Eingangsstrom)

- 0bis 10 V: Eingangssignal liegt im Bereich von 0 o
bis 10 V (Eingangsspannung) bzw. von 0 bis 20 mA
(Eingangsstrom)
Uber die Signalbereichsauswahl werden die Y- und L g
X-Signale eingestellt. ESB:I oV (2V) 10V

. AT 0mA (4mA) 20mA
DIP4: LIN/MDF - Funktion zur Anderung der
Kennlinie (Abb. 3): z
- LIN: linearer Zusammenhang zwischen dem 5N
Y-Signal und der Antriebsstangenposition nme
- MDF (modifiziert): ermdglicht eine Veranderung

30

DIR N!:IZ INV

123456789

des Zusammenhanges zwischen dem Y-Signal T 8

und der Antriebsstangenposition Das Ausmal3 ool N

der Veranderung hangt von der Einstellung am YT Op j}

Potentiometer CM ab. : oy, 2 !
Diese Funktion ermoglicht die Verénderung der Y 9 !
Kennlinie vom MCV (Motorised Control Valve, Il !
Motorstellventil) (z. B. von linear auf logarithmisch kst Y 16v
und umgekehrt) und l3sst sich mit sémtlichen 5 OmA (4mA) 20mA
Einstellungen der DIP-Schalter kombinieren. Fig. 2

DIP5:95/100 % - Hubbegrenzung (Abb. 4):

- Einstellen der neuen maximal eingefahrenen
Position der Antriebsstange

- Einstellen der neuen minimal ausgefahrenen
Position der Antriebsstange

DIP6: C/P - Auswahl des Ausgangssignals
(Abb. 5):

- Das Ausgangssignal liegt an Klemme 4 an, wenn
die Position der Antriebsstange dem Sollwert S4
(oder geringer) entspricht. Das Ausgangssignal
liegt an Klemme 5 an, wenn die Position der

Antriebsstange dem Sollwert S5 (oder hoher) _:Cij:_
entspricht.

- Der DIP6-Schalter C sendet ein dauerhaftes [V ™M [
Ausgangssignal an die Klemmen 4 oder 5, Fig. 3

unabhdngig vom Eingangssignal.

- Der DIP6-Schalter P sendet ein Impulssignal
durch die parallel oder kaskadenférmig
geschalteten Eingange 1 und 3 vom Regler zu den
Ausgangsklemmen 4 und 5.

h (mm) h (mm)
P s b
/Edasts!lege\‘eh@n /Einstellen neuer L]
Einfuhrposition Ausfuhrposition =
\ \
<;£ Kv
—~——
\ / \ Max. ausgefahren
» s
L 7J
t(min) t (min) "Dﬁq
=
Fig. 4 (Fiir mehr Informationen siehe die Anleitung.)
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Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung AME 655/658/659

DIP-Schalter-Einstellung
(Fortsetzung)

DIP7: Auswahl des Funktionsschalters:

- OFF: Stellantrieb versucht nicht, Schwingungen in
der Anlage zu ermitteln

- ON: Stellantrieb aktiviert einen besonderen Anti-
Oszillations-Algorithmus - siehe Abschnitt tiber
Anti-Oszillations-Algorithmus

DIP8: Uy/ly - Auswahl des Eingangssignaltyps:

- Uy:als Eingangssignal Y wird eine Spannung (in V)
ausgewahlt

- ly:als Eingangssignal Y wird ein Strom (in mA)

ausgewahlt
Hinweis: Wenn sich der DIP8-Schalter in der Position ,,ON” und der DIP3-
Schalter in der Position ,OFF” befinden, ist die Eingangssignal-
Erkennung nicht aktiv.

DIP9: Ux/Ix - Auswahl des Ausgangssignaltyps:

- Ux:als Ausgangssignal X wird eine Spannung (in V)
ausgewadhlt

- Ix:als Ausgangssignal X wird ein Strom (in mA)
ausgewahlt

Hub

vl

FH{4 |-

Y-Signal -~ h

s —

S4 S5

Abb. 5

Anti-Oszillations-Algorithmus
(DIP7 in der ON-Position)

Der Stellantrieb verfligt tiber einen speziellen
Anti-Oszillations-Algorithmus. Fir den Fall, dass
das Y-Regelsignal an einem bestimmten Punkt
(Abb. 6) schwingt (zeitliche Perspektive), beginnt
der Algorithmus, die Verstarkung des Ausgangs
zum Ventil zu verringern. Der Stellantrieb wechselt
von der statischen zur dynamischen Kennlinie.
Wenn das Regelsignal nicht mehr schwingt, fiihrt
die Aussteuerung des Ventils langsam wieder zur
statischen Kennlinie zuriick.

Schwingungen

Harmonische Schwingungen sind hochfrequente
Schwingungen mit kleiner Amplitude, die um ihren
eigenen Gleichgewichtswert und nicht um den
Temperatursollwert schwanken. Sie konnen in bis zu
70 % der Regelzeit auftreten, auch wenn die Anlage
ordnungsgemal in Betrieb genommen wurde.
Harmonische Schwingungen wirken sich negativ auf
die Regelstabilitat sowie die Lebensdauer des Ventils
und des Stellantriebs aus.

Ventilposition X-Signal (V)

35

3 n

Iy
S e YT
\[ VYT

Illll
A

05 N |— Funktion deaktiviert |
- —— Funktion aktiviert

0 ! ! ! -—
0 100 200 300 400 500 600 700
Zeit (s)

Abb. 6

Ausgleichsfunktion

Die neue zweite Generation der Anti-Oszillations-
Funktion verfligt tiber eine Ausgleichsfunktion

zur Minderung der harmonischen Schwingungen.

Bei ihr liegt die aktuelle Temperatur ndher am
Sollwert der (gewtinschten) Temperatur. Bei einem
ausgeglicheneren Betrieb ist die Lebensdauer

von Ventil und Stellantrieb langer. So kénnen im
Allgemeinen Energie eingespart und Kosten reduziert
werden.

5
<
[
Q
£
@ | Sollwert
Zeit (24h)

Temperatur

Zeit (1h)

—— (Y) Regelsignal
———(X) Feedbacksignal

v
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Datenblatt Stellantriebe fiir die modulierende und 3-Punkt-Regelung AME 655/658/659
Handbetrieb Die Stellantriebe AME 655/658 konnen von Hand Mechanischer Elektrischer
(mechanisch) verstellt werden, wenn sie sich im Stand- Stellantriebstyp Betrieb Betrieb
by-Betrieb befinden oder keine Spannung vorhanden AME 655 v v
ist. AME 658 v v
AME 659 x v

Der gleichzeitige Einsatzvom
mechanischen und elektrischen
Handbetrieb ist unzuldssig!

9

Der Stellantrieb AME 659 kann nur im Stand-by-
Betrieb von Hand verstellt werden.

Mechanischer Handbetrieb

Auf der Abdeckung der Stellantriebe AME 655/658
befindet sich ein Knopf mit Kurbel fir die
mechanische Handverstellung.

Verwenden Sie den mechanischen Handbetrieb
nur, wenn die Spannungsversorgung
ausgeschaltetist.

Elektrischer Handbetrieb

Auf der Abdeckung der Stellantriebe AME 655/658/659
befinden sich zwei Tasten fir die elektrische
Handverstellung (Antriebsstange ein- oder
ausfahrend). Diese Option ist nur im Stand-by-Betrieb
verfuigbar. Driicken Sie zunéchst die Reset-Taste, bis
der Stellantrieb in den Stand-by-Betrieb schaltet (die
rote LED leuchtet). Durch Driicken der oberen Taste
di=) wird die Antriebsstange ausgefahren. Durch
Driicken der Taste > } wird die Antriebsstange
eingefahren.

Abmessungen

369

353

Min. 450

186
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Stellantrieb-
Ventilkombinationen

/OOOO\ /OOOO\
1 1 J ,0000‘
11 1 Il I \ l
T T —T T
1 |
=
AME 65x + VFM 2 AME 65x + VF 2 AME 65x +
(DN 100-150) VL 2 VF 3 (DN 100-150)
(DN 100) VFS 2 VL 3 (DN 100)
(DN 65-100)
’OOOO
leooo] -
\\ ‘ ‘ ‘ }’ T T
© © [
AME 65x + AME 65x + VFU + AME 65 + VFG 3 +
VFG + adapter 065B3527 + ZF 4/5 Adapter:065B3527 Adapter:065B3527
VFGS + adapter 065B3527 (DN 15-125) (DN 25-125)

+ ZF5 (DN 15-125)

0000

@
@
—

= z 2

AME 65x + AFQM 6 * AME 65x + AFQM, AME 65x + AFQM, PN 25 *
PN 16 (DN 65-125)

*Fir die Verwendung der Stellantriebe mit den Ventilen AFQM 6 und AFQM, PN 25, die vor Mdrz 2015 hergestellt wurden, ist ein Adapter
(065B3527) erforderlich.
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Die in Katalogen, Prospekten und anderen schriftlichen Unterlagen, wie z.B. Zeichnungen und Vorschldgen enthaltenen Angaben und technischen Daten sind vom Kaufer vor Ubernahme und
Anwendung zu priifen. Der Kéufer kann aus diesen Unterlagen und zusatzlichen Diensten keinerlei Anspriiche gegeniiber Danfoss oder Danfoss Mitarbeitern ableiten, es sei denn, dass diese vorsétzlich
oder grob fahrlassig gehandelt haben. Danfoss behalt sich das Recht vor, ohne vorherige Bekanntmachung im Rahmen des Angemessenen und Zumutbaren Anderungen an ihren Produkten - auch an
bereits in Auftrag genommenen - vorzunehmen. Alle in dieser Publikation enthaltenen Warenzeichen sind Eigentum der jeweiligen Firmen. Danfoss und alle Danfoss Logos sind Warenzeichen der
Danfoss A/S. Alle Rechte vorbehalten.
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